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Nuova area di parcheggio auto e moto

( Lotto 4 - opzionale)
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Nuovo spazio di passeggiata

O

: “ AT \\‘y..\swm”uunjv |Ju.r
F .

Nuovo filare di palme
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Parcheggi a rotazione (15 min)
Nuovo spazio

Parcheggi a rotazione (15 min)
Nuovo spazio di passeggiata
Nuovo filare di palme

Spazi per bancarelle

Filare di palme esistenti

Nuove gradina
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Ficus esistenti |

| Palme esistenti

Giardino di ghiaia
Giardino di ghiaia
con ficus esistenti
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Nuova pavimentazione
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